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9 WerkzeugbehiHtar fflr Unterwasaorfshneuge 

Die Efflndungbefaffi sich mtt dern Werkzeugbehfllter efnea 
Untefwasserfahrzeugs, insbesondere efnes unbemannten 
Umefwasserfehrzaugsr das aus mehreren mltefnander kop- 
pefoaren, unterschledfich ausgerOsteten Moduin zusammen- 
gesetzt 1st Dabel hal der WerkzeugbehaKer setost cfie Form 
eines derartigen Moduls und 1st In sefnem Inneren mft elner 
drehbanmAusrOsturigsplati^ 
jeweflige Au^at>ensteRung das Untefwasserfahrzeugs ben6- 
tigten VVerkzeuge und Ausrttstung$gegenstande gefagert 
sMd In.cflesem WerkzeggbehaJter Est audi mJndestens ein 
Manlpufator zUr Bedtertung der Wwkzeuge selbst vorgese- 
hen. Dor.MarripuiatDf 1st femgesteuert Die bendtigte Energle 
ffir den Manipulator und die Werkzeuge wtrd durch entspre- 
chende AnschfOsse.an die EhergfeversorgungselnrkMing 
das Unterwasserfahrzeugs zur Vertfigung gesteftt 

(31 3&B38) 
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PatentansprOche 

Werkzeugbehaiter fOr Unterwasserfahrzeuge, ins- 
besondere far Unterwasserfahrzeuge, die aus mehreren nUtelnander 

koppelbaren Moduln zusammengesetzt sind nach Patent 

(Patent anmeldung P 31 28 268.7), dadurch gekennzeich 
n e t , daB der Werkzeugbehaiter (10) als mit dem Unterwasser- 
fahrzeug koppelbarer Modul ausgeblldet 1st, In dessen Innerem 
auf elner drehbar gelagerten Platt.form (12), die - der jeweilf- 
gen Aufgabe angepaBten - Werkzeuge zugrlff- und elnsatzbereit 
angeordnet sind. 



2 ' Werkzeugbehaiter nach Anspruch 1, dadurch g e ■ 

kennzelchnet ,daBindem Werkzeugbehaiter (10) mlr.- 
destens eln vorzugswelse fernsteuerbarer Manipulator (17, 18) ro.t 
fOr die im Werkzeugbehaiter gelagerten Werkzeuge angepaBten 
15. Kupplungsmftteln angeordnet 1st-. 
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3. Werkzeugbehalter nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzelchnet , daB der Werkzeugbehalter ( 10) mlt 
an die Energleversorgungselnr Ichtung des Unterwasserfahrzeugs 
anschlicBbaren Enorgieleltungen ausyerUslet ist. 

5 

4. Werkzeugbehalter nach mindestens eJnem der An- 
sprOche 1 bis 3, dadurch gekennzelchnet , daB 
der Werkzeugbehalter (20) als von auBen allselts zugangllcher 
offener Behalter ausgeblldet Ist. 

10 

5. Werkzeugbehalter nach mindestens einem der An- 
sprOche 1 bis 3, dadurch gekennzelchnet , daB 
der Werkzeugbehalter (30) als im wesentllchen geschlossener Be- 
hSlter ausgeblldet 1st, der mlt verschlleBbaren dffnungen (31) 

15 versehen ist und dessen im.lnneren angeordnete drehbare Platt- 
form (32) derat verstellbar ist, daB das Jewells benotigte Werk- 
zeug Im Zugriffsberelch der Offnung (31) verfOgbar ist. 

6. Werkzeugbehalter nach mindestens einem der An- 
20 spruche 1 bis 5, dadurch gekennzelchnet , daB 

der Raum oberhalb der drehbaren Plattform (12, 32) durch auf der 
Plattform angeordnete ZwIschenwSnde (33) In eine Mehrzahl klel- 
nerer Raume unterteilt 1st, die zur Aufnahme sowohl von Werkzeu- 
gen als auch von Ballast- und/oder Auftriebsmaterial vorbereltet 
25 slnd. 
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Werkzeugbehaiter fOr Unterwasserfahrzeuge 

- Zusatz zu Patent (Patentanmeldung P 31 28 268.7) - 



Die Erf Indung bezleht sich auf elnen WerkzeugbehSlter fOr Unterwasser- 
fahrzeuge, Insbesondere far Unterwasserfahrzeuge, die aus mltelnander 
koppelbaren Modulo zusammengesetzt slnd nach Patent (Patent- 
anmeldung P 31 28 268.7). 

Iii der Patentschrlft (Patentanmeldung P 31 28 268.7) 1st ein 

Uiiterwasserfahrzeug beschrleben, das aus mehreren Modiilh zusammenge- 
setzt 1st, die je nach der Auf gabenstel lung fur das Unterwasserfahr- 
zeug unterschiedllch ausgerustet slnd. Derartlge Unterwasserfahrzeuge, 
insbesondere unbemannte Unterwasserfahrzeuge, werden in stelgendem 
MaBe 1m Zusammenhang mlt der wirtschaftl ichen Ausnutzung der Rohstoffe 
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lm Meerwasser bzw. unter dem Meeresboden benStlgt. Die zur Aus- 
beutung dieser Rohstoff lager er f order L ichen Einr Ichtungen, wle 
Bohrplattformen, Halbtaucher und dergleichen sowle die Transport- 
lei tungen f(3r die gewonnenen Rohstoffe mGssen laufend Gberwacht 
5 werden und bedOrfen entsprechender Reparatureinr ichtungen. Dazu 

werden sowohl Taucher als auch spezlelle Unterwasserfahrzeuge eln- 
gesetzt, wobei die letzteren gegebenenfalls auch unbemannt sein 

kSnnen. In der oben genannten Patentschrift (Patent- 

anmeLdung P 31 28 268.7) 1st ein solches unbemanntes Unterwasser- 

10 fahrzeug beschrieben, das aus einzelnen miteinander koppelbaren 

Moduln zusammengesetzt 1st. Die fur die DurchfQhrung von Inspektions- 
bzw. Reparaturarbel ten ben5tlgten Gerate und Werkzeuge sind In den 
einzelnen Moduln angeordnet. Aufgabe der vorliegenden Erflndung 
ist die Angabe efnes besonders zweckmaBigen Werkzeugbeha Iters fur 

15 derartige Unterwasserfahrzeuge. 

Dazu ist der Werkzeugbeha Iter seLbsf als mit anderen Moduln 
koppelbarer Modul ausgebildet, der In seinem tnneren auf einer 
drehbar gelagerten Plattform die fQr die jeweilige Aufgabe er- 
20 forderL ichen Werkzeuge enthSlt. Zur Bedienung dieser Werkzeuge 
sind In dem glelchen BehSLter spezlell angepaBte Manlpulatoren 
vorgesehen. Weltere EInzelheiten des Werkzeugbehaiters sind in 
den Anspriichen beschrieben. 

25 Der Vorteil eines solchen Werkzeugbeha Iters Llegt vor alien 

DIngen In seiner genauen Anpassung an das Unterwasserfahrzeug, 
fdr das er best i mm t 1st. Dabel kSnnen die fn anderen Moduln des 
glelchen Unterwasserfahrzeugs vorhandenen welteren Elnr ichtungen, 
wie beispielswelse Fernsehe I nr Ichtungen und dergleichen oder 

30 Kopplungsvorr Ichtungen, die f Or ein zu verankerndes Unterwasserfahr- 
zeug an der zu Insplzierenden bzw. zu reparierenden EInrichtung vor- 
gesehen sind, mit benutzt werden. Das erleichtert insbesondere die 
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Fernbedfenung der Manipulatoren, die zur Handhabung der Werfczeu- 
ge selbst vorgeseben slnd. 

In. den belgefOgten Zeichnungen 1st eln Belsplel ftir elnen er- 
5 f indungsgentfBen WerkzeugbehaLter dargestellt, und zwar zeigen 

Fig. 1 eine Schnlttzelchnung elnes solchen Werk- 
zeugbeha Iters, 

10 Ffg. 2a schemat Isch elneh "offenen" Werkzeugbe- 

haLter und 

Fig. 2b 

15 

Der WerkzeugbehaLter 10 besteht aus elnem zyl InderfSrm! gen Pro- 
filrahmen 11, der beispIeLswelse aus ALLuminiumrohren aufgebaut 
seln kann und dessen auBere MaBe den Oblfchen ModulmaBen des 

20 Unterwasserfahrzeugs entsprechen. In diesem ProfiLrahmen 11 1st 
eine drehbare AusrQstungsplattform 12 mlttels der axialen Lager 
13 und der radjalen Lager 14 angeordnet. Zur Versteifung der 
Konstruktion ist noch efn Innerer Verstelfungstubus 16 vorgese- 
ben, In dessen Innerem befsplelswelse eine Hochdruckrelnigungs- 

25 pumpe 15 angeordnet seln kann. Die (nlcht dargestellten) ben$- 
tlgten Werkzeuge slnd in ent spree! .enden, an slch bekannten Hal- 
terungen auf der Ausrflstungsplattform 12 gelagert. Zur Bedlenung 
der Werkzeuge slnd zwel ferns teuerbare Manlpulatoren 17 und 18 
ip dem WerkzeugbehaLter angeordnet, die In hier nicht naher dar 
30 gestellter Weise an dleEnergieversorgungselnrlchtung des Unter- 
wasserfahrzeugs angeschlossen slnd. Ebenso slnd die zur Fern- 
steuerung der Manipulatoren erf order lichen Steuerleltungen hier 

- 6 - 



- ebenfaLLs schematlsch - einen chlosse- 
nen WerkzeugbehaLter mit einer speziellen 
Unterteilung des Innenraums des Behaiters. 
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nicht Im elnzelnen beschr iebe.i, da dlese als solche bekannt 
sind. 

Der Werkzeugbehalter als solcher kann, wie in der Fig. 2a darge- 
stellt ist, als offener WerkzeugbehSLter 20 mit dem Rohrrahmen 21 
und der AusrDstungsplattform 22 ausgebildet sein oder, wie In der 
Fig. 2b dargestellt, als nach auBen geschlossener Werkzeugbehalter 
30 mft den verschlfeBbaren Offnungen 31 versehen sein. Auf der 
AusrDstungsplattform 32 slnd mehrere ZwischenwSnde 33 vorgesehen, 
die den Raum im Innern des Werkzeugbeha Iters In mehrere Tellraume 
unterteilen, in denen die Werkzeuge selbst gelagert sind. Diese 
TeilrSume k6nnen aber auch der Aufnahme von BaLlast- und/oder Auf- 
triebsmaterial dlenen, so daB mit HILfe dieses Werkzeugbeha Iters 
eine Beeinf lussung der Lage des Massen- und des Auftrlebsmittel- 
punkts des gesamten Unterwasserfahrzeugs moglich isf. Dabef 1st 
im allgemeinen darauf zu achten, daB eine Drehung der AusrGstungs- 
plattformen, wie sle ja an sich vorgesehen sind, keine Verlage- 
rung dieser fOr die Stability des Unterwasserfahrzeugs wichtigen 
Punkte bewirkt, d.h. mit anderen Worten, daB der Inhalt dieses 
WerkzeugbehS Iters fOr sich genommen gegenQber einer Drehung der 
AusrDstungsplattform hinsichtllch der Massenvertei lung neutral 
sein muB. 
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ABSTRACT: 

CHG DATE=1 99906 17 STATUS=0> The invention deals with a tool 
c.©MaM«!T. for an underwater vessel, in particular an unmanned underwater 
vessel, which is composed of several modules which can be coupled to one 
another and have various equipment. In this arrangement, the tooi_..contairter 
itself has the form of a .module of this type and is provided in its interior 
with a rotatable equipment platform on which the tools and items of 
equipment required for the respective task of the underwater vessel are 
mounted. At least one manipulator for operating the tools themselves is 
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also provided in this tool container. The manipulator is operated by remote 
control. The power required for the manipulator and the tools is provided 
through appropriate connections to the power supply equipment of the 

I m 

underwater vessel. L=L 
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